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Membangun peta kognitive pada dasarnya adal ah kegiatan mendapatkan informasi dari lingkungan
sekitarnya, dan mengintegrasikan informasi yang didapat dengan informasi sebelumnya untuk membentuk
pengetahuan ruang. Peta kognitive sendiri adalah sebuah alat mental yang mengkodekan dan
mensimplifikasikan cara lingkungan spasial di susun. Salah satu aplikasi dari peta kognitive adalah sistem
navigas robot. Agar dapat bernavigas sistem navigasi robot dibuat untuk meniru fungsi peta kognitive pada
makhluk hidup. Pada penelitian ini kami akan melakukan ujicoba dua metode untuk mengekstrak informasi
geometris dari camera sebaga sensor, dan melakukan studi komparatif terhadap hasiinya, Dengan demikian
diharapkan computer vision dapat digunakan sebagai pengganti sonar di masa mendatang. Dua metode yang
diuji adalah measurement dengan menggunakan singlecamera dan measurement dengan menggunakan
stereovision.
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