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Abstrak
 

Hovercraft adalah salah satu jenis kendaraan yang memanfaatkan fenomena ground effect dengan bantalan

udara bertekanan. Sebagai salah satu sarana transportasi, syarat sistem kemudi atau kontrol yang handal

sangat di perlukan. Tugas sarjana ini mengambil topik bahasan analisa desain mekanisme sistem kemudi

roda puli untuk hovercraft ringan Proto X-2 yang sudah selesai tahap pembuatannya.

<br><br>

Pembahasan yang dilakukan adalah menganalisa desain mekanisme sistem kemudi roda puli yang meliputi;

pemilihan sistm roda puli, perhitungan kekuatan tali dan roda puli, perhjtungan sudut belok optimum dengan

batasan faktor luar seperti besarnya gaya dorong, kekuatan bahan, kecepatan jelajah, bobot kendaraan dan

kondisi operasional hovercraft.

<br><br>

Dengan batasan diatas, hasil dari tugas sarjana ini akan diperoleh spesifikasi sistem kemudi hovercraft

ringan berpenumpang enam orang yang telah dikembangkan oleh Tim Hovercraft Universitas Indonesia,

sekarang ACVC (Air Cushion Vehicle Club), yaitu PROTO X-2.
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