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Perancangan perangkat keras pengendali motor stepper pada studi kasus robot jenis artikulasi dengan enam
dergjat kebebasan, meliputi perancangan interface card dan pengendali motor stepper, serta menggunakan
mikroprosessor (Personal Computer) sebagai pengendali utama (pembangkit pulsa), karena menggunakan
motor stepper maka sistem pengendalian yang digunakan dapat menggunakan sistem open loop. Interface
card berfungsi sebagai perantara antara PC dengan pengendali motor stepper, dan pengendali motor stepper
berfungsi sebagai penggerak logika. Penggerak logikaini menghasilkan pulsa yang berguna untuk
menggerakan motor stepper, berdasarkan urutan mode pergerakan motor stepper.

Pengujian hasil rancangan (interface card dan pengendali motor stepper) dilakukan dengan menguji tiap
sambungan antaratiap tiap kaki |C padainterface card serta antara kaki 1C pada pengendali motor stepper
dengan menggunakan multi tester. Pengujian kedua yaitu menguji sinyal input dan output 1C pada interface
card dan pengendali motor stepper dengan menggunakan osciloscope dengan input yang telah diprogram.
Dan yang ketiga adalah pengujian ketelitian motor stepper.

Dari ketiga pengujian diatas hasil perancangan perangkat keras pengendali motor stepper pada studi kasus
robot jenis artikulasi dengan enam dergjat kebebasan yang meliputi perancangan interface card dan
pengendali motor stepper dapat berlimgsi dengan baik dan ketelitian dan motor stepper sangat baik.
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