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Abstrak
 

Salah satu metode pengendalian kecepatan motor arus searah penguat terpisah adalah mengatur tegangan

termina1nya_ Besarnya tegangan terminal yang mencatu motor ams searah sangat dipengamhi oleh

besarnya kecepatan yang diinginkan dan beban luar yang diberikan pada motor. Variabel cepat lambatnya

kecepatan dan besar kecilnya beban merupakan Salah satu variabel linguistik yang tidak pasti. Oleh karena

itu pengendali logika fuzzy yang menggunakan variabel linguistik diajukan untuk digunakan sebagai

pengendali untuk mengendalikan keccpatan pada motor arus searah dengan memperhatikan besar arus rating

motor.

Perancangan sistem pengendali logika fuzzy meliputi _metode fuuiflkasi, basis- pengetahuan faturanyn

metocle intzorenailoan clofuziiikasi. Selain ditiahas teori dasar logika fuzzy dan penurunan model motor

arus searah penguat terpisah_Pengaturan kecepatan dilakukan dengan membuat 2 loop tertutup untuk

rnengatur kecepatan cla.n anis sehingga nilai ams tidak melebihi arus rating motor. Perancangan pengendali

menggunakan pengendali fuzzy sebagai pengendali utama untuk mengatur kecepatan dan pengendali PI

untuk mengatur arus. Metode ini digunakan untuk memudahkan perancangan sistem pengendali. Percobaan

dilakukan secara simulasi menggunakan software Matlab release 5.3 dengan fasilitas Simulink dan Fuzzy

Logic Toolbox yang terdapat didalamnya.

Simulasi yang dilakukan rneliputi percobaan loop terbuka, percobaan loop tertutup, dan percobaan

pengeudalian kecepatan motor dengan menggunakan pengendali hizzy. Unjuk kerja pengendali fuzzy

dibandingkan dengan unjuk kerja sistem tanpa pengendali dan dengan pengendali P1 yang sudah ada.

Pengujian unjuk kerja pengendali fuzzy juga dilakukan dengan melakukan uji coba kestabilan dinamis

dengan memberikan beban variabel.
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