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Abstrak
 

Dalam Tugas Akhir ini digunakan sistem kendali yang merupakan gabungan antara pengendali jaringan

syaraf dengan pengendali PID. Pengendali jaringan syaraf yang digunakan menggunakan sebuah jaringan

syaraf lain yang berfungsi sebagai ideenrifier. Identifier di sini berfungsi untuk menghitung sinyal error bagi

jaringan syaraf pengendali. 3aringan syaraf pengendali di sini berfungsi untuk memberikan sinyal koreksi

bagi sinyal kendali pengendali PID untuk memperbaiki respon transien sistem. Dengan menggunakan

kombinasi dua jenis pengendali seperti ini, diperoleh basil kendali dengan tanggapan yang eepat dan stabil,

yang terlihat pada basil simulasi yang dilakukan.
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