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Beberapa tahun belakangan ini, pengendali logika fuzzy berkembang dengan pesat karena kefleksibelannya
dalam pengambilan aksi kendali untuk sistem dengan model matematis yang sulit sekalipun, Sejalan dengan
perkembangan itu, ditemukan suatu metode untuk mengidentifikasi pemodelan pengendali logika fuzzy,
yaitu dengan menggunakan jaringan adaptif. Hai ini sangat membantu, terutama jika sistem yang akan
dikendalikan sedemikian kompleksnya sehingga penalaan sistem inferensi fizzynya sulit untuk dilakukan
secara manual. Pengendali fuzzy yang menggunakan jaringan adaptif dalam mekanisme belgjar untuk
menala sistem inferensinya disebut ANFIS (Adaptive Network-Based Frizzy hTerence System). Dalam
Tugas Skripsi ini dibuat ssmulasi penggunaan ANFIS untuk mengidentifikasi model sistem inferensi fuzzy
yang akan digunakan dalam pengendalian gerak pitch pesawat terbang, serta simulasi penerapannya dalam
pengaturan sudut elevator (sirip pads sayap beiakang horisontal). Tujuan penerapan metode ANFI S tersebut
adalah agar sistem yang dikendalikan memiliki tanggapan yang sama seperti sistem yang dijadikan acuan.
Dalam hal ini berarti memperbaiki tanggapan sistem tersebut, yaitu dengan mempercepat kestabilan sistem
dan menghilangkan lonjakan awal. Dalam anabsis tanggapan sistem digunakan parameter tanggapan waktu,
yaitu waktu naik, waktu puncak, waktu tetap, persentase lonjakan, dan kesalahan galat tunak. Hasil analisis
menunjukkan bahwa sistem inferensi fuzzy hash penalaan metode ANFIS dapat mengeluarkan sinyal
kendali yang membawa tanggapan sistem yang dikendalikan menuju tanggapan yang diinginkan, yaitu
tanggapan sistem dengan wal .-tu tetap lebih keell atau sama dengan 6 detik dan tidak mengalami lonjakan.
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