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Tugas akhir ini membahas konsep dasar arsitektur dan program kontrol OCS (Distributed Control System).
Kemudian aplikasi pemrograman kontrol DCS dari sebagian proses di pabrik kertas SPM 3/4 yaitu
pengendalian level tangki couch broke pulper, lalu menguji proses tersebut dengan metode kurva reaks,
serta menganalisanya dengan perbandingan tuning kontroler level antara parameter perhitungan metode
respon quarter decay ratio dengan parameter basil akhir sistem pakar. Pengujian proses dengan mclodc
kurvareaks didapatkan lungs alih sistem proses orde satu dengan dectd time, dengan parameter yaitu:
penguatan (gain) K = 2,6 , konstanta waktu 7 = 32 detik dan dead timet,, = 3 detik. Kemudian lungsi alih
sistem proses tersebut dianalisa dengan melakukan tuning pada kontroler level. Dengan parameter
perhitungan respon quarter decay ratio yaitu penguatan proporsional Kp = 3,69 dan waktu integral Ti = 10
detik, maka didapatkan waktu untuk mencapai set point / kestabilan adalah 324 detik dan overshoot pertama
adalah 13%. Sedangkan dengan parameter hasil akhir sistem pakar yaitu : penguatan proporsional Kp = 1,3
dan waktu integral Ti = 16 dctik, maka didapatkan waktu untuk mencapai set point / kestabilan adalah 202
detik dan overshoot pertama adalah 3%. Ternyata tuning dengan sistem pakar lebih baik dari tuning dengan
perhitungan respon quarter decay ratio. Tapi tuning dengan perhitungan respon quarter decay ratio
diperlukan sebagai parameter atau standar awal, untuk menghindari ketidakstabilan yang biasanya timbul
pada saat awal tuning dengan sistem pakar.
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