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Abstrak
 

Perkembangan aplikasi Android begitu cepat, aplikasi ini digunakan dalam perangkat smartphone, aplikasi

ini mampu membuat fitur menarik dan nyaman digunakan. Selain aplikasi Android, aplikasi robotika juga

berkembang dengan cepat, karena aplikasi robotika ini sangat membantu pekerjaan manusia terutama

pekerjaan yang berat. Penggunaan robot sering dilihat di hampir semua indusrti besar yang ada di dunia.

Dalam skripsi ini, aplikasi Android akan digunakan sebagai aplikasi untuk pemesanan makanan. Aplikasi ini

akan dipasang di smartphone yang telah disimpan di atas meja makanan sedangkan penggunaan robot akan

digunakan untuk mengantar makanan dari dapur menuju meja pelanggan. Robot ini akan berbentuk troli

sehingga diberi nama troli cerdas. Troli cerdas ini akan dilengkapi 2 sensor yaitu sensor garis dan sensor

SRF04. Sensor garis berfungsi untuk membaca jalur yang akan dilewati dan sensor SRF04 akan digunakan

untuk mendeteksi objek yang ada di depan troli cerdas ini sehingga tidak terjadi tabrakan.

......Android application development is so fast, this application is used in smartphones, aplication is able to

create compelling features and convenient to use. In addition to Android application, robotics applications

are also expanding rapidly, because robotics applications are very helpful human work, especially heavy

work. The use of the robots often we see in almost all the major industries that exist in the world. In this

skripsi, Android application will be used as an application for food of ordering. This application will be

installed on smartphones that have kept food on the table while the use of robots will be used to deliver food

from the kitchen to the customer table. This robot will be shaped trolley so that the trolley is named smart

trolley. This smart trolley will be equipped with 2 sensors are line sensors and sensor SRF04. Line sensor

function to read the path to be traversed and the SRF04 sensor is used to detect objects in front of it so there

is no crash.
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