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Demam berdarah dan malaria yang ditularkan melalui perantara gigitan nyamuk merupakan penyakit yang
bisa menyebabkan kematian dan merupakan tingkat kasus rawat inap yang tinggi di Indonesia. Salah satu
cara efektif untuk mengatasi demam berdarah adalah dengan mengontrol nyamuk itu sendiri.

Penelitian yang akan dilakukan adalah untuk merancang alat pembunuh nyamuk menggunakan laser yang
efektif dan ramah lingkungan. Setelah perancangan selesai, maka tahapan selanjutnya adalah pembuatan alat
dan uji coba. Pengujian dilakukan pada beberapalokasi yang masing-masingnya dalam beberapa kondisi
berbeda. Dari data hasil pengujian, dapat dianalisa bahwa aat yang dirancang sudah bekerja dengan baik
pada miniatur ruang dengan latar belakang polos terang berukuran 78x66 cm pada jarak maksimum 1.5
meter.

Perancangan perangkat lunak dengan menggunakan software CodeVision AVR pada mikrokontroler DT
AVR Low Cost Micro System untuk menggerakkan motor servo Futaba S3003 tipe standard melalui SPC
servo motor kontroler sudah dapat mengikuti gerak objek pada latar dengan kecepatan rata-rata maksimum
pengambilan data sebesar 0.60 m/s. Selain itu laser SD 303 tipe kelas 2 dengan panjang gelombang 532 nm
dan daya output 2000 mW yang digunakan sudah dapat menembak target dengan tingkat akurasi maksimum
sebesar 76%.

<hr><i>Dengue fever and malariais a disease that can cause death and also a case with a high rate of
hospitalization in Indonesia. Both types of these disease knowns no age or gender type as transmitted
through mosquito as a vector. One effective way to overcome the desease is by controlling the mosquito
itself.

Research to be doneisto design atool using a blue laser mosquito killer that effective and environmentally
friendly. Once the design is compl ete, the next stage is to build and test the device. Tests were conducted at
several locations, each of them donein severa different conditions. From the test data results, it can be
analyzed that the device has been designed to work well on a miniature space with light homogenous
background with dimension 78x66 cm and maximum distance of 1.5 meter.

Software design were using CodeVision AVR software to control servo motor Futaba S3003 standard tipe
through SPC servo motor controller and laser beam through microcontroller. The servo motor is able to
follow the motion of objectsin the foreground with a maximum average speed of dataretrieval of 0.6 m/s.
Besides, laser SD 303 class 2 with wavelength 532 nm and output power of 2000 mW can also shoot targets
with maximum accuracy rate of 76%.</i>
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