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Robot Penjelgjah Berkamera dengan Kendali Nirkabel berbasis Mikrokontroller ini dibuat dengan
mengunakan beberapa komponen diantaranya motor DC sebagai roda, motor servo sebagai penggerak
lengan dan kamera, L 298 sebagai driver motor, mikrokontroller sebagai IC kendali, dan RLP- TLP 434
sebagal modul receiver transmitter. Untuk mengetahui robot berfungsi dengan baik, dilakukan pengujian
pada masing-masing modul tersebut. Dari hasil pengujian diharapkan dapat diciptakan robot yang mampu
dikendalikan secara wireless, mampu menampilkan gambar yang ditangkap kamera, dan juga menggerakkan
lengan secara sempurna. Robot penjelgjah ini dikendalikan dari jarak jauh secarawireless dan dapat dilihat
tampilan kamera di monitor PC dengan menggunakan kendali

visual yang dibuat dengan Delphi.
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