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digit dalam sistem bilangan biner, dapat bernilai 0
atau 1

seri 8-bit

perbandingan antara panjang sinyal on dengan
panjang satu gelombang pada sinyal PWM

satu atau lebih bit yang digunakan untuk
menyimpan nilai biner atau kode yang
menunjukkan kondisi tertentu

bit dengan nilai pangkat terendah dalam satuan
bit

single purpose processing unit yang didesain
untuk pengendalian kecil, kadang real time
aktuator yang menggunakan tegangan input
sebagai pengendali

tipe gelombang segi empat yang dimodulasi
terhadap lebar sinyal

sinyal asinkron yang dikirimkan ke prosesor yang
menunjukkan perlunya penanganan dari prosesor

XVi

iversitas Indonesia

C
S5
o
]





