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Simulasi proses pengendalian pH air menfggunakan pengendali
proporsional integral derivatif (PID) non-linear pada unit mini plant =
Simulation of water pH control process in mini plant unit using non-
linear proportionan integral derrivative (PID) control
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Air limbah sebelum dibuang ke lingkungan harus memenuhi baku mutu lingkungan, di antaranya memenuhi
pH netral. Karenaitu, pengendalian pH sangat penting dilakukan. Unit mini plant WA921 bekerja untuk
mengolah air buangan asam atau basa seperti yang digunakan di industri. Semula setelan parameter
pengendali PID dan PID Non-linear didasarkan pada kondis air di tempat peralatan itu dibuat sehingga
perlu diuji kinerjanya dengan menggunakan kondisi air lokal. Penelitian sebelumnya sudah mendapatkan
setelan parameter pengendali PID yang optimum, sedangkan setelan parameter pengendali PID Non-linear
yang optimum belum dievaluasi. Pengujian kinerja dilakukan pada kondis air lokal dengan pH larutan asam
dan basa 0,1 N, dan perubahan pH dari 3,8 ke 7,0 dalam rangka mendapatkan kondisi non-linear. Hasilnya,
untuk skema proses Short didapat setelan terbaik parameter pengendali PID non-linear adalah PB 10, Ti
120, Td 10, Gw 10, dan Gg 0.3 dengan IAE (integral of absolute error) sebesar 154, lebih kecil dibanding
dengan |AE pengendali PID linear sebesar 223. Sedangkan untuk skema Long, setelan terbaiknya pada PB
5, Ti 425, Td 40, Gw 30, dan Gg 0.25 dengan | AE sebesar 656 lebih kecil dibanding dengan IAE PID linear
sebesar 888.
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