
Universitas Indonesia Library >> UI - Skripsi Open
 
Judul:

	Perancangan pengendalian robot bilateral berbasis mikrokontroler =

Designing control of bilateral robot based on microcontroller

Pengarang/Penulis:

	Anggi Purwanto, author

Subjek:

	Robots--control systems--computer simulation; microcontroller

Nomor Panggil:

	S40463

Penerbitan:

	Fakultas Teknik Universitas Indonesia

 
Link Terkait:

	- Deskripsi Bibliografi 

	- Abstrak 

	- Dokumen Yang Mirip 

	- Universitas Indonesia Library 

https://lib.ui.ac.id/detail?id=124385&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/abstrakpdf?id=124385&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/hasilcari?method=similar&query=124385&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id

