Uni versitas Indonesia Library >> U - Tugas Akhir

Judul :

Per ancangan konpensator PD untuk sistem kendali sendi robot planar
sem nar

Pengar ang/ Penul i s:

Ahmad Saputra, author

Subj ek:

Nonor Panggi | :

TA2534

Pener bi t an:

Fakul tas Tekni k Uni versitas |ndonesia

Li nk Terkai t:

- Deskripsi Bibliografi

- Dokunen Yang Mrip

-Uni versitas | ndonesia Library



https://lib.ui.ac.id/detail?id=20381507&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/hasilcari?method=similar&query=20381507&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id

