
Universitas Indonesia Library >> UI - Skripsi Membership
 
Judul:

	Rancang bangun stabilitas dan kecepatan pergerakan humanoid robot dengan

kombinasi material pada bracket = Design of humanoid robot stability and

velocity motion with combination of material on bracket

Pengarang/Penulis:

	Mark Gabriel Priyono, author

Subjek:

	

Nomor Panggil:

	S63756

Penerbitan:

	Fakultas Teknik Universitas Indonesia

 
Link Terkait:

	- Deskripsi Bibliografi 

	- Abstrak 

	- Dokumen Yang Mirip 

	- Universitas Indonesia Library 

https://lib.ui.ac.id/detail?id=20430278&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/abstrakpdf?id=20430278&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/hasilcari?method=similar&query=20430278&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id

