
Universitas Indonesia Library >> Artikel Jurnal
 
Judul:

	Perancangan pengendali robot bergerak berbasis perilaku menggunakan

particle swarm fuzzy controller./ Andi Adriansyah

Pengarang/Penulis:

	Andi Adriansyah, author

Subjek:

	Machine

Nomor Panggil:

	PDF

Penerbitan:

	Universitas Mercu Buana, Fakultas Teknologi Industri, Program Studi

Teknik Elektro

 
Link Terkait:

	- Deskripsi Bibliografi 

	- Abstrak 

	- Dokumen Yang Mirip 

	- Universitas Indonesia Library 

https://lib.ui.ac.id/detail?id=20448605&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/abstrakpdf?id=20448605&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/hasilcari?method=similar&query=20448605&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id

