
Universitas Indonesia Library >> UI - Skripsi Membership
 
Judul:

	Rancang Bangun dan Analisis Performa Robot Navigasi Racecar Metode SLAM

Menggunakan Robot Operating System = The Design and Performance Analysis

of Racecar Navigation Robot with SLAM Method Using Robot Operating

System

Pengarang/Penulis:

	Fauzan Marwan, author

Subjek:

	Mobile robots -- Design and construction.

Nomor Panggil:

	S-Pdf

Penerbitan:

	Fakultas Teknik Universitas Indonesia

 
Link Terkait:

	- Deskripsi Bibliografi 

	- Abstrak 

	- Dokumen Yang Mirip 

	- Universitas Indonesia Library 

https://lib.ui.ac.id/detail?id=20513734&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/abstrakpdf?id=20513734&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/hasilcari?method=similar&query=20513734&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id

