
Universitas Indonesia Library >> UI - Skripsi Membership
 
Judul:

	Analisis Sistem Kontrol Inverted Pendulum Robot Menggunakan Model

Predictive Control(MPC) = Analysis of Inverted Pendulum Robot Control

System using Model Predictive Control

Pengarang/Penulis:

	Satrio Aziz Makarim, author

Subjek:

	Predictive control

Nomor Panggil:

	S-pdf

Penerbitan:

	Fakultas Teknik Universitas Indonesia

 
Link Terkait:

	- Deskripsi Bibliografi 

	- Abstrak 

	- Dokumen Yang Mirip 

	- Universitas Indonesia Library 

https://lib.ui.ac.id/detail?id=9999920544854&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/abstrakpdf?id=9999920544854&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id/hasilcari?method=similar&query=9999920544854&lokasi=lokal
https://lib.ui.ac.id

